
Kompakt, schnell und  
ausdauernd

SCHLANKES DESIGN 
UM DIE ERFORDERLICHE 
GRUNDFLÄCHE ZU MINIMIEREN

NEU M-410iC/110

INTEGRIERTE LEISTUNGEN
MIT WERKZEUGSCHNITT- 
STELLE AN DER ROBOTERHAND

OPTIMIERTE KINEMATIK
FÜR EINEN OPTIMALEN  
ARBEITSRAUM

ABBILDUNG: PROTOTYP

Schnell und ausdauernd - der M-410iC/110 
• 110 kg Traglast
• Reichweite: 2403mm, max. Höhe: 2238mm
• 2200CPH bei 60 kg Traglast (400-2000-400)
• Optimierte Kinematik für effizientes Palettieren
• Schlankes Design reduziert die erforderliche Grundfläche
• Dank der Kompaktheit  bestens geeignet, um bestehende 

Palettieranlagen zu erneuen oder umzubauen
• Verbesserte Servotechnologie für die beste 

Bewegungsperformance
• Weltweit einheitlicher Produktsupport

WWW.FANUC.EU
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